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摘 要：简便而准确地识别大扰动下的电力系统分群模式是电力系统动态安全分析方法如 ,-.、--/%、
012345 ,-.和 012345 --/% 等诸多动态安全评价方法中非常重要的问题之一。提出一种识别电力系统临界
机群和非临界机群的新方法，该方法基于支路的暂态势能及支路两端的电压变化情况构建量化的指标以识

别故障后网络中临界割集，进而实现对临界机组分群的快速判别。该方法仅依赖于支路的运行变量，而无

需发电机的任何动态信息，不仅数据需求小，而且算法简单易于实现。该方法的有效性在 678 -(9:’(5 !+
机 ); 节点系统中得到满意的验证。
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! 引言

由于电力市场的日益开放及环境等因素的影响

使电力系统的运行越来越接近于系统的稳定极限，

因此系统在线的动态安全评价（HI/）在电力系统的
能量管理系统（-<I）及市场化运营中日益受到重
视［!］。动态安全评价方法很多，如时域仿真法［"］及基

于暂态能量函数［)，>］和扩展等面积定则［A］的直接法等

多种暂稳分析方法。其中，时域仿真法以其精度、可

靠性及模型的适应能力等方面的优点使其成为电力

系统稳定性分析的主要工具，但此方法在计算速度

及不能量化稳定性的缺点使得在 ;+ 年代发展起来
的混合法［@］逐渐成为动态安全评价的良好工具［=，B］。

无论是直接法还是混合法，准确地识别临界机

群和剩余机群是使方法是否准确及能否实用化的重

要因素之一。目前较常用的分群方法是根据快速仿

真给出的发电机振荡曲线的周期和摇摆方向进行识

别，但对于大规模实际电力系统，这种爆炸性的组合

数目将导致在线计算十分困难。另外一种方法是在

备选的分群组合中选择最小的临界切除时间或临界

能量的分群方式，该方法也同样存在计算数目过多

的问题［;］，文献［!+］则根据系统稳定及不稳定轨迹
将组合数目降低为 !J!。不同于其他方法，本文的主

要思路是通过对故障后系统网络的临界割集的识别

以实现临界机群和剩余机群的划分。基于结构保持

的多机系统模型，提出支路暂态能量的概念，通过分

析支路暂态能量并结合电压的变化特点，构建了可

快速识别临界割集的量化指标，并可根据指标的符

号，简便地判断出临界机群及剩余机群。

" 系统模型

对于一个 " 台发电机、!+ 个母线，#+ 条输电线
路的电力系统，如果在网络中计及发电机内节点，

网络可增广成 !+K"L ! 个节点和 #+K"L # 支路的增
广网络。

若 $ 节点的电压相角记为 ! $，则节点的频率偏

差可能表示为 " $ %!& $。如果以节点 !为参考，相角可
记为 ’$（’$ %! $(! !），支路相角差可表示为 #) %! $(! *。

在忽略阻尼的情况下，多机系统的结构保持模型可

以描述为［!!］：

（!）

其中 +9 发电机惯性时间常数矩阵；’ 9 为发电机节

点相对角度列相量；"9为发电机角速度列相量；!9为

关联矩阵，" M为相对于故障后稳定平衡状态的支路
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有功潮流列相量。

假设（!!，"）为系统的稳定平衡点，由式（#）可导
出保留网络拓扑关系的李亚普诺夫函数：

!（"，! $）%
#
& !’

$#$! $($（"，"!）%

!)*（! $）(! +*（"，"!） （&）

其中，势能可表示如下：

!%&（"，"!）%
"

",
!［$（’）-$（" !）］(.’%

/

)%#
"

")

",
)

!［%)（’）-%!
)］.’ （0）

其中 " ) 表示为第 ) 条支路相角差，" !
) 为第 ) 条支

路在故障后平衡状态下的相角差，%)（")）为第 ) 条
支路有功潮流，%)（" !

)）为第 ) 条支路在故障后平衡
状态下的有功潮流。

若沿轨迹对式（&）的李亚普诺夫函数进行微分，
则有：

12（#，!$）!" （3）

由式（0）、（3）表明沿故障后轨迹系统的总的暂
态能量（势能和动能的总和）保持守恒。其中动能可

表示为所有发电机动能之和，势能则可表示为增广

网络中所有支路的势能之和。

对于网络中的任意支路 )，该支路的势能可表
示为：

!%&)（")）%
")

",
)

!［%)（’）-% !
)］.’ （4）

如果将支路 ) 在故障切除时刻的相角差记为
"*

)，则 !%&)（" 5
)）表示为故障切除时刻该支路的势能，

式（4）可表示为式（6）：

!%&)（")）%
")

"5
)

!［%)（’）-%!
)］.’(!%&)（" *

)，" !
)） （6）

其中 !%&)（" *
)，" !

)）为支路 ) 在故障切除时刻（" *
)）与

故障后稳定状态下（" !
)）的势能增量。

由于势能的计算依赖于路径的积分，因此路径

上不同位置的势能增量与势能的参考点的值无关。

故障后支路势能的变化可视为以故障切除时刻支路

势能为参考，则支路 ) 沿故障后轨迹的势能可用式
（7）表示为：

!%&)（")）+
")

"5
)

!［%)（’）,% -
)］.’ （7）

! 暂态能量在网络中的分布特性

在指定的扰动下多机电力系统中的发电机组可

分为临界和非临界 &个机群。对于临界机群可将其
等值为一台发电机，而对于非临界机群同样可将其

等值为一个无穷大母线来模拟，因此可用单机—无

穷大系统来近似研究多机系统中的暂态能量在网络

中的分布特性。单机无穷大系统的连线示于图 #。

图 &为单机系统中母线 &、0间的一回线路中发
生三相故障，故障线路切除，系统中发电机的动能和

势能在各支路中的分布情况，其中图 &8、9 分别对应
于系统稳定和不稳定的情况。

通过图 &中描述的系统暂态能量在网络中的分
布情况，可很容易地看出无论系统稳定与否，沿着系

统故障后的轨迹，系统的总能量是守衡，即系统的动

能会逐步转化为系统的势能，而势能将分布于包括

发电机内电抗支路系统的所有支路中。

对于系统稳定的算例，当故障线路被切除后，发

电机的机械转矩小于电磁转矩导致发电机减速，动

图 ! 动能和势能的变化曲线

图 " 单机无穷大系统模型

图 # 支路分担的暂态势能与故障时注入的
动能的比值随故障切除时间的变化
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能减小，势能等量增加，并分布于系统增广网络中的

每个支路中，图 !" 中所示，支路 !#$ 所分担的暂态
势能高于其它支路，图 $中给出各支路的暂态能量
的分担的比例 （各支路的暂态势能从最小值到最大

值的增量相对于系统故障后注入到系统中总能量的

比值）随故障切除时间的变化关系。从中表明随着系

统稳定性的恶化，系统中某些局部环节（临界割集）

上受到更严重的暂态能量的冲击，最终导致系统失

去稳定性。

! 两机系统的振荡分析

发电机与无穷大系统的相量关系如图 %所示。

!" &以及#" $ 分别代表发电机内电势和无穷大系

统的电压相量，则相量#" ’，#" !和#" $表示节点 ’、!、$
的电压相量，线段 ()为三角形 %#&!’的垂线。点 )
为系统的电压最低点，也即为系统的振荡中心［’!］，即

振荡中心两侧的系统围绕着该中心随着 !的变化而
进行摇摆。如果假设 !&和 #*幅值相等，在振荡过程

中，振荡中心则落在 !&和 #*之间的电抗中心（忽略

元件的电阻），当发电机与无穷大母线之间的摇摆角

度到达 ’+,-，系统失去稳定时，该点的电压降为
,［’$］。应用振荡中心的上述概念，临界割集的识别可
以通过振荡过程中电压最低点的所在位置进行考虑［’%］。

图 ’ 支路 !#$ 中的某一点即为系统中的振荡中心，
该中心将全系统分裂为相互摇摆的 !个子系统。

" 临界机群识别指标

如上描述，故障后的系统的动能主要集中于网

络中的局部环节，即临界割集上，对于多机电力系

统，割集则是由支路组成，组成临界割集的支路在这

里称为临界支路。若注记 ()*、(+* 为故障后支路 * 的
暂态势能第 ’次达到其最小值和最大值的时刻。
由图 %可见，如果连接支路 * 的 !个节点分别

为 , 和 -，显然 * 支路两端相角差在 (+* 达到其最大
值，而此时 !节点的电压达到其最小值。
基于上述的综合考虑，连接节点 , 和 - 的支路 *

的识别指标定义如下：

.//* 0［./012
1（),（(）2)-（(））

1( 3 "34!*（(+*，()*）
#,（(+*）#-（(+*）

］ （’’）

其中：),、)- 分别为节点 , 和 - 电压相角，#,（(+*）、
#-（(+*）分别为节点 , 和 - 在 (+* 电压幅值，"34!*（()*，
(+*）为支路 * 在 (+*和 ()*的暂态势能增量。
如果支路 * 的 "34!*（()*，(+*）大于其它的支路，其

端电压也将低于其它支路，因此该指标越小，则表明

该支路更有可能成为临界支路，同样也显示该支路

受到更严重的暂态能量的冲击并更靠近系统的振荡

中心。

取支路 * 两端电压相角差的时间导数的符号可
用以表明相角的运动方向，如果支路 * 为临界支路，

且满足
4#,-

4( 5,，则节点 , 所在的子网络的发电机相

对于剩余机群超前运动，则该发电机机群即为系统

的临界机群，而剩余的发电机机群则为非临界机群。

# 识别临界机群的算法

识别临界机群的主要步骤为：（’）根据仿真的
输出结果计算网络中每条支路的 .//*，并从大到小
进行排序。（!）应用 6788496/77 算法识别理解临界割
集，具体方法为：首先选择出在网络中具有绝对值最

大的 .//*由大至小支路，如果移去该支路，系统成为
一个不连通的图，则该支路构成网络的临界割集；若

移去后网络仍为一个连通的图，则依次移去指标

.//* 由大至小的支路，直至网络成为一个不连通的
图，则使得网络不连通的支路构成系统的临界割集。

（$）根据临界支路的指标的符号，判断出系统中哪
些发电机是临界机群，哪些为剩余机群。

$ 算例

以图 : 所示的 ;<<<’, 机 $= 节点为例，如果三
相故障发生于支路 :#+ 上，故障线路切除的时间分

图 # %&&&’(机 !)节点试验系统

图 " 单机系统的电压相量图

"*
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别为 !"#! $、!"## $、!"#% $，其中当故障切除时间为
!"#% $时，系统失去稳定。则网络中按指标大小排序
的前 &条支路及其指标列于表 ’中。

在表 ’中，具有绝对值最大的识别指标 !""# 是
支路 &() 及 ’(#，由 *+,,-(*.++ 算法可很方便地应用计
算机识别出上述 # 支路构成网络中的一个割集，通
过指标的符号可判别出系统的 %!/%& 号发电机在
第一摆中超前于 %)号发电机，这些发电机构成系统
的临界机群，而 %)号发电机构成系统的剩余机群。
图 0 稳定的情况下，%!/%& 号发电机均相对于

%) 号发电机超前运动。若系统失去稳定的情况下
（$%1!"#% $），图 2 为部分支路两端相角差的变化曲
线，从中也可看出网络的撕裂发生于由支路 &() 及

’(# 所构成的割集上，也表明本文所提出的识别指
标在多机系统应用的有效性。

! 结论

提出一种新的识别网络临界割集及系统临界机

群的方法，通过建立支路暂态势能的概念，根据暂态

能量在网络中分布的规律及系统在振荡过程中电压

的变化特点，构造出识别指标对故障后系统中的发

电机组进行分群，该方法的主要优点如下：（’）不需
要发电机的任何运动信息，识别指标的定义仅依赖

于支路上的运行变量。（#）计算方法简单，只需对系
统仿真结果进行一次处理，而不需要进行大量的组

合分析，减小了计算量，提高了计算速度。（%）在系统
稳定及不稳定的情况下均能正确地判别发电机组的

分群模式。（3）该方法不仅适用于动态安全分析，同
时也可应用于识别网络中的薄弱环节，有利于开展

对于 45678 以及失步保护的安装地点选择方面的
研究。
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图 $ 系统稳定情况下系统中发电机相
对于 %&号机的摇摆曲线

图 ! 系统不稳定的情况下支路相角差的变化曲线
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（责任编辑 李 博）

东方自动化网 !"""#$%&’()*&(+),#,$(#-,.经
/个多月试运行后，在电力行业领导的高度评价和祝贺
（详见网站）及广大同行的支持下已投入正式运行。

东方自动化网是电力行业热工自动化标准化技术委

员会和深圳恒双盈电力网络科技有限公司联合主办的中

国电力行业自动化专业网站。网站由国家电力公司科技委

员，电力行业热工自动化标准化技术委员会主任委员，原

电力规划设计总院发电处副处长侯子良高级工程师（教授

级）主持。网站的宗旨是为电力行业从事自动化的管理、科

研、设计、施工、调试、运行、维修等的单位及人员服务，也

为自动化设备制造厂商与电力行业用户进行沟通和技术

交流服务。网站包括如下栏目：

信息频道：包括电站建设项目信息以及科研标准化、

相关政策、事故与故障等最新信息；

技术交流：相关期刊的技术文献查阅、设计施工运行中

各种热点问题的讨论及新技术新设备的学习；

技术支持：邀请知名专家对有关技术难题进行咨询解

答及技术人才的招聘和推荐；

标准建设：介绍相关标准化机构、标准的汇集、查找及

学习；

企业产品：自动化设备厂家查询、介绍、产品的查询及

推荐；

商务频道：提供自动化产品的交易信息、求购信息、产

品备件维修信息及其它商务活动信息；

行业平台：介绍电力行业各学术团体、科研设计、施

工、运行电厂等单位的相关资料。

该网站既是自动化行业管理的窗口，又是行业服务的园

地。信息内容将随着会员和广大用户的扩大和提出的各种

要求而不断充实、改进和提高。网站将努力做好各项信息

服务，为中国电力行业自动化的发展贡献力量。

地 址：北京市地藏庵南巷 /号
邮 编：/00012
电 话：0/0%34022/01
传 真：0/0%34022/05
电子信箱：678)’9/35#-)*

《东 方 自 动 化 网 》正 式 运 行

!!


